Reflektirajuci opticki detektor
dima
Upute za korisnike




1. Ugradnja

VAZNA NAPOMENA: Putanje infracrvenog snopa ne smije biti blokiran u bilo kojem
trenutku! Nepridrzavanje moze dovesti do iniciranja pozaraili dojavu smetnje.
Ugradnja detektora mora biti u skladu s lokalnim propisima. UL proizvodi moraju biti u
skladu sa standardom NFPA72.

Morate osigurati jasnu optiCku vidljivost izmedu detektora i reflektora — preporucuje se
ostaviti najmanje 0.5m radijus prostora oko centra snopa.

Postavite sigurno na ¢vrstu powrSinu.

Postavite snop Sto je moguce viSe, ali s udaljenosti od najmanje 0,5 m od detektora do
stropa. Za instalacije koji udovoljavaju UL268/NFPA72 standardima, maksimalna
udalienost od detektora i reflektora od stropa mora biti 10% od udaljenosti izmedu poda i
stropa.

Postavite detektor i reflektor jedan nasuprot drugome.

NEMOJTE postavijati detektor gdje osoblje ili predmeti mogu uéi na put zraku.

NEMOJTE postavijati dva detektora jedan nasuprot drugom.

NEMOJTE montirati detektor ili reflektor u sredinama gdje moze doé¢i do kondenzacije ili
zaledivanje.

Za raspon izmedu 5mi 50m, koristite detektor za 50m sa jednim reflektorom.

Za raspon izmedu 50m i 100m, koristite detektor za 100m sa 4 reflektora.

2. Korisni¢ke postavke konfiguracije

Pristup konfiguracijske postavke je kroz ploCicu na straznjoj strani glave detektora.
Standardne tvorniCke postavke konfiguracije su oznaene simbolom €.

Dip-sklopka

Funkcija 1 2 3 4
Automatsko resetiranje signala vatre | Ukljuc¢eno €
(5 sek.)
ZakljuCavanje signala vatre Iskliju¢eno
Uklju€enje signala vatre, sa Isklju€eno €
ograni¢enjem
IskljuCivanje  signala  vatre, sa Ukljuceno
ograni¢enjem
50% prag tolerancije Isklju€eno | Isklju€eno
35% prag tolerancije Isklju¢eno | Uklju¢eno | €
25% prag tolerancije Uklju¢eno | Iskljuceno
12% prag tolerancije (Koristite Uklju€eno | Ukljuéeno
tijekom uvjeta ekstremnih osjetljivosti)

Detektor je postaviien na zaklju€avajuCi nacin rada ili autoresetiranje pomocu DIP 1
sklopke. Tokom nacina rada autoresetiranjem, detektor ¢e se automatski oporaviti od
uslova vatre kad se poZzar ukloni. Ako se detector nalazi u zakljuCavaju€i nain rada,
detektor ¢e ostati u stanju vatre dok se ne postavi u nacin ciljanja prizme ili nacin rada
poravnanje, a onda natrag u operativno stanje, ili dok se detector ne isklju¢i 10 sekundi.
UkljuCenje signala vatre, sa ograniCenjem se podeSava pomocu DIP 2 sklopke. Ovaj
naCin rada odluCuje hoCe li signal o aktivaciji vatre i dalje biti aktivan prilikom kvara
uredaja automatske regulacije pojacanja.

Osijetliivost aparata se podeSava s DIP sklopke 3i 4.

Nemojte koristiti 12% ili 25% prag tolerancije alarma kod detektori za 100m, jer to necCe
biti u skladu sa standardom UL268.

Ne upotrebljavajte ograni€enja alarma od 12 %, 35 % ili 50 % za EN navedenih detektora
jer se time ne udovoljava normi EN 54-12:2015.




3. PrikljuCna spojna shema

Za priklju¢ak jednog klasi¢nog detektora:

NJ ZONSKO SPAJANJE
10.2 do 30 Volti DC (CRVENA) | ]
Detektor + _
- 0V (CRNA)
Signal vatre 5
L. NO (ZUTA) |, Vidi napomenu 1
\ COM (PLAVA) | ®
Signal newlje
COM (BIJELA) .
. NC (ZELENA) | KL

Napomena 1 — Ova komponenta je otpornik vatre, a njegova vrijednost je odredena od
strane proizvodaca ploCa za upravijanje paljbom.

KL — Komponente krajnjih linija — isporuCen od strane proizvodaCa ploCa za upravijanje
paljpom
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Za povezivanje viSe konvencionalnih detektora u zonu:

NJ ZONSKO SPAJANJE
1Q.2.do 30 Volti DC (CRVENA) | L
Detektor + -
- 0V (CRNA) °
Signal vatre NO (ZUTA)
. >ie Vidi napomenul |——@
\ COM (PLAVA) I, ®
Signal newlje
COM (BWELA) «
Vidi napomenu 2
. NC (ZELENA) «
10.2 do 30 Volti DC (CRVENA) |,
Detektor
_— OV (CRNA)
Signal vatre NO (ZUTA
« N ( ) Ll Vidi napomenu 1 —®
\ COM (PLAVA) |, ®
Signal newlje
COM (BUELA) |,
) NC (ZELENA) |, KL

Napomena 1 — Ova komponenta je otpornik vatre, a njegova vrijednost je odredena od
strane proizvodacCa ploCa za upravijanje paljbom.

Napomena 2 — Schottkyjeva dioda (60 Volti, 1 Amp; mora biti u skladu sa UL-NFPA72
standardima za priklju¢enje)

KL — Komponente krajnjih linija — isporu€en od strane proizvodaca ploCa za upravijanje
paljbom



4. Nacin ciljanja prizme

Ukljucite detektor. Nakon 5 sekundi CRVENA LED dioda ¢e zasvijetliti jednom ukazujuci da
je model detektor 50 metarski, ili dva puta ukazuju€i na 100 metarski detektor.

Nacin rada detektorom se odabira uz
pomoc funkcijske preklopke koja se nalazi
na straznjoj strani uredaja. MozZe se
pristupiti prstom izmedu tijela jedinice i zida.
NE UKLANJAJTE detektor iz zida
prilikom pristupanja funkcijske
preklopke

Odaberite nacin ciljanja prizme pomicanjem poloZaj funkcijske preklopke u gomiji polozaj.

Pronadite prizmu podeSavanjem horizontalnih i vertikalnih kotaCa dok se kontinuirano ne
ukljugi ZUTA LED dioda. ZUTA LED dioda ée biti iskljucena ako se ne prima nikakav signal,
a zatim ce treptati ubrzano kako bi se utvrdio ciljni polozaj. Sto brze trepti, toliko ste blize cilju
(prizmi).

U ovom trenutku je bitno testirati da prizma reflektira zrak,a ne neka druga povrsina.
Pokrijte prizmu sa ne-reflektirajucim materijalom i provjerite dali se ZUTA LED dioda
iskljucuje.

5. Poravnanje

Odaberite nacin rada “Poravnanje” pomicanjem preklopke na srednji polozaj. Detektor ¢e
automatski prilagoditi snagu svojih infracrvenih zraka i osjetljivosti prijemnika za optimalnu
shagu signala. LED diode na prednjoj strani detektora pokazuju status:

o NEPREKIDNOZUTO: Detektor ne prima signal. Vratite se na naéin ciljanja prizme.

e TREPTAJUCE CRVENO: Detektor prima prejaki signal i pokuSava smanijiti izlaznu
shagu infracrvenog zraka. Pri¢ekajte dok se LED diode ne iskljuée, to mozZe potrajati i
do 20 sekundi ovisno o udaljenosti izmedu detektora i prizme, a koliko je udalienost kraca
toliko ¢e duze trajati.

e TREPTAJUCE ZUTO: Detektor prima slab signal i pokuSava povecati izlaznu snagu
infracrvenog zraka.

e ISKLJUCENO: Detektor je optimizirao snagu infracrvenog zraka i prijemnika u odnosu sa
trenutanom orijentacijom detektora i prizme. To ne znacida je poravnanje detektora i
prizme optimalno, tj. ako je napajanje prejako, krivo postavijeni detektor moze primati
odraz od nekog drugog objekta.

e TREPTAJUCE CRVENO/ZUTO: To stanje se moze ponekad dogoditi. To zna&i da
infracrvena snaga nadmasuje optimalnu postavku.

Prijedite na dijagram za
pravilno postupanje.




Dijagram za tijek procesa “Poravnanje”:

Odaberite nacin rada “Poravnanje”
i ZUTA LED dioda Ce svijetiti
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6. Rezimu rada

Odaberite ovaj nacin rada pomicanjem preklopke u donji polozZaj.

Na izlasku iz postupka “Poravnanje” detektor ¢e obaviti internu provjeru kalibracije. Nemojte
blokirati snop zraka dok se ova interna kalibracija odvija. Zuta LED dioda ée treptati do
Sezdeset sekundi, a onda ¢e se iskljuciti. Ukoliko to ne uspije, $to Ce biti poslijedica loSeg
poravnanja ili elektricne / optiCke interferencije, detektor ¢e ukazivati pogreSku. U ovom
slu€aju postupak “Poravnanje” se mora ponoviti.

Ukoliko provjera interne kalibracije zawrSi uspjeSno, detektor ¢e biti u normalnom rezimu
rada.

7. Testiranje sustava

Nakon uspjeSne instalacije i uskladivanja, sustav Ce zahtijevati testiranje stanja alarma i
signala kvara.

Testiranje signal kvara (Nevolja)

Pomocu ne-reflektirajuceg materijala, brzo pokriti cijelu prizmu(e). Detektor ¢e ukazivati na
pogresku u roku od 10 sekundi aktiviranjem LED diode za kvar i signalizacija smetnje ¢e se
aktivirati. Stanje kvara Ce se automatski resetirati kad se opstrukcija jednom ukloni.

Testiranje alarma (Dim)

Uzimajuci u obzir prag tolerancije odabranog tijekom instalacije, odaberite trag pomracenja
na filteru u skladu s pragom tolerancije detektora (vidi sliku 3).

Stavite filter iznad optike prijamnika (na vrhu detektora - suprotnoj strani indikatorima LED
diode) na odgovarajucu vrijednos pomracCenja sa odabranim pragom tolerancije. Na primjer,
ako je izabran prag tolerancije od 35%, polozaj filtera treba biti na oznaku 35% (vidi sliku 3.).
Pripazite da se ne pokrije optika transmitera.

Porawmajte filter prema postavjenoj granici pomracenja
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8. Servis i odrZzavanje

Tijekom reZima rada, bit e aktivne sliedece funkcije:

e Normalno (nema kvara ili pozara) — Zuta LED dioda ée treptati svakih 10 sekundi (HR
odobreni model) ili nece treptati uopce (UL odobreni model)

e Pozar/ Alarm — Crvena LED dioda ¢e biti ukljuena i aktivirat ¢e se signala vatre
e Kvar — Zuta LED dioda ¢e biti ukljutena i aktivirat ée se signal o kvaru
e Kvar kompenzacija — Zuta LED dioda ée treptati svakih 2 sekundi

Kvar kompenzacija ¢e se dogoditi kada detektor viSe ne mozZe nadoknaditi gubitak signala
zbog prasine / prljavstine koje se nakupljaju na objektiv i / ili reflektor. Kvar kompenzacija se
moze rijesiti CiS¢enjem objektiva reflektora i detektora pomocu suhe krpe bez dlacica, a zatim
ponovno poravnanje zrak snopa. Ova wrsta kvara moze se izbjeCi povremeno Cis¢enjem
reflektora i detektora.

9. TehniCki podatci

e Radni domet (50 metarski detektor) 5 do 50 metara

e Radni domet (100 metarski detektor) 50 do 100 metara
e Granice mreznog napona 10.2Vdc do 30Vvdc
e Mirna struja (LED diode nisu ukljucene) <4mA

e Struja alarma/kvara <15 mA

e Vrijeme resetiranja u sluaju prekida struje 10 sekunde

e Radna temperatura (HR) -10°C do 55°C

e Radna temperatura (UL) 32°F do 100°F

e Relativna viaznost 93% (nekondenzirajuca)

e Tolerancija pomaka snopa od 25% Detektor + 0.4°, Prizma + 5.0°

e Prag tolerancije protupozarnog alarma 2.50dB (25%), 3.74dB (35%), 6.02dB (50%)

e Opticka valna duljina 880nm

¢ Maksimalna veli€ina glave Sirina 130mm, Visina 210mm, Dubina 120mm
e Tezna 770 gr

e |P klasa IP50
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